
t

t

k

t

j.ż
w.

ts

kp
.

bt
.

kp
.

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

E

E

F

F

A
A

B

B

CC

D
D

D
-6

Proj.

B-33
Proj.

D-6
Proj.

P-7c

P-7d P-4

P-7d

U-18a Ist.

Strefa ruchu

D-52
Ist.

Strefa ruchu

D-53 Ist.

30 B-33 Ist.

A-2 Ist.

B-20Ist.

F-5
Ist.

1,3km

A-16
Ist.

D
-1

5
Is

t.

Strefa ruchuD-52Ist.

D-53 Ist.

A-7
Ist.

F-5
Ist.

D-1
Ist.

40

5t D-3Ist.

Strefa ruchu

3.9

D
-1

5
Pr

oj
.

P-12

B-20Proj.

P-
12P-

17 30
.0

0
Pr

oj
.P-

17
30

.0
0

Pr
oj

.

D
-6

Pr
oj

.

D-
1

Pr
oj

.

D
-1

Proj.

A-
3

Pr
oj

.

Strefa ruchu

D-52
Proj.

Strefa ruchu

D-53 Proj.

Strefa ruchu

D-52
Proj.

Strefa ruchu

D-53 Proj.

3.9

D-52
Proj.

D-53 Proj.
D-53 Proj.

Strefa ruchu

Strefa ruchu

T-
27

 4
50

x4
50

m
m

Pr
oj

.

T-27 450x450m
m

Proj.

D-52
Proj.

D-53Proj.
D-53Proj.

Strefa ruchu

Strefa ruchu

D
-6

Pr
oj

.

D
-6

Proj.

D
-6

Pr
oj

.

D
-6

Proj.

30
B-

33
Pr

oj
.

30
B-33

Proj.

Strefa ruchu D-52
Proj.

Strefa ruchu

D-53Proj.

B-5
Proj.

B-
20

Pr
oj

.

A-11a
Proj.

A-
11

a
Pr

oj
.

D
-15

Proj.

P-25

P-25

P-25 P-25

A-3
Proj.

40
B-

33
Pr

oj
.

30
B-

34
Pr

oj
.

30

B-34
Proj.

30
B-

34
Pr

oj
.

5 t

P-14
P-14

P-10

P-14

P-14

P-10

P-14

P-14

P-10

P-
12

U
W

AG
A:

 Z
ES

TA
W

 Z
N

AK
Ó

W
 D

-5
2 

I D
-5

3 

N
AL

EŻ
Y 

U
ST

AW
IĆ

 R
Ó

W
N

IE
Ż 

N
A 

KO
Ń

C
U

 

D
R

O
G

I, 
N

A 
W

ŁĄ
C

ZE
N

IU
 

D
O

 U
L.

 N
IE

BO
R

O
W

SK
IE

J

P-25

D-2Ist.

A-7Proj.

P-
14

P-
10

P-
4

P-
4

P-
25

P-
10

P-25

P-14

P-25

P-25

T-
27

 4
50

x4
50

m
m

Pr
oj

.D-
6

Pr
oj

.

T-27 450x450m
m

Proj. D-6
Proj.

D-6 Proj.

St
op

50
m

T
Pr

oj
.

A-
7

Pr
oj

.

D
-2

Pr
oj

.

30
m

T-1
Proj.

30
m

T-
1

Pr
oj

.

30
B-33

Proj.

A-11a
Proj.

30
m

T-1
Proj.

30
B-

33
Pr

oj
.

A-
11

a
Pr

oj
.

30
m

T-
1

Pr
oj

.

40

Stop
50mTProj.

30 B-33 Proj.

A-11a Proj.
30m

T-1 Proj.

A-11aProj.
30mT-1Proj.

30
B-33

Proj.

A-11a
Proj.

30m
T-1

Proj.

30
B-

33
Pr

oj
.

A-
11

a
Pr

oj
.

30
m

T-
1

Pr
oj

.

30
B-34

Proj.

A-
16

Pr
oj

.

A-16
Proj.

A-16
Proj.

A-
16

Pr
oj

.

LEGENDA:

znaki pionowe projektowane

D-1 Proj.

znaki pionowe istniejące

D-1 Istn.

P-12

P-10

znaki poziome projektowane

znaki poziome istniejące

znaki pionowe istniejące 
do usuniecia

D-1 Ist.

D-1 Istn.

P-10

D-1 Ist.

ul. Cieszyńska 226
44-337 Jastrzębie-Zdrój

tel. 663 381 970, 603 240 620
e-mail: biuro@ml-design.pl 

www.ml-design.pl

Inwestor

numer rysunkudata opracowania skala rysunku

02

Nazwa 
rysunku Projektowana docelowa organizacja ruchu

Adres obiektu budowlanego:
Droga powiatowa klasy Z, ulica Górnicza w Żernic

Zarząd Dróg Powiatowych
ul. Zygmunta Starego 17, 44-100 Gliwice

1:500

Podpis

Opracował mgr inż. Remigiusz Machej
uprawnienia nr OPL/1534/PWBD/18 w spec. inżynieryjnej drogowej

10.2021rok

Nazwa zadania:
Budowa chodnika w ciągu drogi powiatowej 

nr 2926S ul. Górnicza w Żernicy

stadium projektu

Docelowa
organizacja ruchu

Opracowanie chronione prawnie Ustawa o Prawie Autorskim i Prawach Pokrewnych                
z dn. 04.02.1994r. (Dz.U. Nr 24/94 z 23.02.1994r.)

Podpis

Opracował mgr inż. Piotr Lilla
uprawnienia nr SLK/7889/PWBD/19 w spec. inżynieryjnej drogowej


